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Im Rahmen eines Forschungsprojekts werden Mikrofräser entwickelt. Diese sind 

zweiteilig aufgebaut und bestehen aus einem Werkzeugschaft und einem 

Werkzeugkopf. Für präzise Bearbeitungen müssen die beiden Teile höchstgenau 

zusammengebracht und gefügt werden.

Innerhalb dieser Arbeit soll daher in Kooperation mit dem Institut für 

Montagetechnik ein Fügeprozess an einer Pick-and-Place Maschine entwickelt 

werden. Hierzu werden die Geometrien der Werkzeugköpfe und des 

Werkzeugschaftes vorgegeben und der Maschine soll über ein selbst entwickeltes 

Programm beigebracht werden, sowohl Klebstoffverteilung, Platzierung und 

Aushärtung des Klebstoffs automatisch durchzuführen. Bewertet und optimiert soll 

dieser Prozess hinsichtlich der Platziergenauigkeit, benötigten Zeit und möglicher 

Fehlerquellen.

Weitere Informationen können auf Anfrage gerne erfragt werden.
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